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Cause e dinamiche di Infortunio INQIL o nfortid
COMTR €2 IPTATUN St LAV mortali e gravi
Infor.MO Info I"J\]JQ
- Sistema di sorveglianza nazionale degli infortuni mortali ERRsRGl / Wweb
e gravi
- avviato nel 2002 con un progetto di ricerca in collaborazione
tra Coordinamento delle Regioni -ISPESL (ora INAIL

Ricerca )-INAIL

si basa sul | 0arslainipdriofortarfioe | esvolte &% f‘___,,.\
dai Servizi di Prevenzione nei Luoghi di Lavoro delle

ASL rappresentano una fonte di informazioni preziosa per la ORagl & Ankmiazion Modallo di Anais
riorcostruzione dell e cause e | 61 nad4 | |
soluzioni

Risultato A coordinamento tra diversi enti che si occupano di prevenzione negli
ambienti di lavoro

Obiettivo finale A ricercare chi, dove, come e perche avvengono gli
Infortuni  nei luoghi di lavoro e quali sono i possibili interventi preventivi da
attuare
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Cause e dinamiche di Infortunio

Il sistema di sorveglianza
Tra il 2014 e 2018 ha

registrato:

607 infortuni nel
Settore delle
Costruzioni  , di cul

- 292 mortali
- 315 gravi

INAIL Direzione Regionale Piemonte

Modalita di accadimento
degli infortuni nel settore Costruzioni.

quinquennio 2014 2018 Valori percentuali

| Costruzon? Altri comparti
10 20 30 40 50 60

Figura 3

Caduta dall'alto o in profondita dell'infortunato .

Caduta dall'alto dei gravi I

Perdita di controllo di mezzo
Contatto con mezzi o veicoli in movimento
(in sede abhituale)

Proiezione di solidi

|

attrezzatura

Awviamento inopportuno di veicolo, macchina,
Contatto con organi lavoratori in movimento

Contatto elettrico diretto

Altri incidenti

(Inail - Dipartimento di medicina, epidemiologia, igiene del lavoro e ambientale)

T UOT di Torino

Sistema di sorveglianza degli infortuni mortali e gravi sul lavoro

INFORTUNI IN EDILIZIA: m
CARATTERISTICHE, FATTORI
CAUSALI, MISURE PREVENTIVE

SORVEGLIANZA DEGLI INFORTUNI MORTALS

Infor MO



Convegno FSC Torino del 24 ottobre 2023
Ri schi o Cadut a Macehinadripek il Llavioro in Quota. Le Verifiche e i Controlli  obbligatori

COLLANARICERCHE

ASCENSORE DA
CANTIERE

CARRELLI
PLAC SEMOVENTI A

BRACCIO

TELESCOPICO

Macchinari per il Lavoro in Quota
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Cause e dinamiche di Infortunio

Infor.MO 2002

- 2015

- PLE

wazy:
OMTHO €1 STATL

FETITITG RADISRALL PID UL IF LS ADON
COMTRO €2) IPTATUN: St LA Vo4

Titrovin 1 erca / Statistiche / Infortuni Mortah

PLE
NEI CANTIERI

LAY I ('uso delle piattaforme di lavoro mobili
in elevato nei cantieri temporanei

INAIL Direzione Regionale Piemonte

T UOT di Torino

) | Sorveglianza degli

1098 / I8!
STROMINTO PR LANALISH GUALY
41 A% O PO

[ Macchina non idonea
B Durante la salita

M si sporgeva

[ Sbarco in quota

[ Ribaltamento macchina
| Catapultato fuori

B Distacco della navicella
[ Cedimenti strutturali
] -

B Totale eventi

] Totale deceduti




Uso sicuro e corretto delle macchine di cantiere

1 7 Cantiere ben organizzato
(pianificazione della movimentazione

e del | Oueisob e ndekzi durante le
diverse fasi Interferenti di costruzione)

2 1T Utilizzo di idonel materiali da
costruzione

3 T Uso di macchine di cantiere

ergonomiche e sicure (rispondenti alle
Norme e sottoposte a regolare manutenzione) Il Cantiere di Costruzione
4 1 Maestranze di Cantiere qualificate e le macchine di Cantiere
e formate sull buso sicuro e ftTunzlionale

delle macchine
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Uso sicuro e corretto delle macchine di cantiere

1 7 Formazione specifica della
macchina (uso e | I mit. doi n
dispositivi di sicurezza, manutenzioni

ordinarie e straordinarie, responsabilita

del | Ooperator e, | 1 brett
2 7 Condizioni ambientali di operativita
(presenza di linee elettriche aeree in AT e/o
BT, linee di servizi interrati di gas o cavi
elettrici o acquedotti o di fibra ottica)

3 T Conoscenze in ambito di Sicurezza

(PSC e POS, identificazione segnaletica, Lq _Forma_zione degli |
DPI, regole Circolazione mezzi, gestione utilizzatori delle macchine

INAIL Direzione Regionale Piemonte i UOT di Torino
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Uso sicuro e corretto delle macchine di cantiere

Le macchine di Cantiere
1 17 La Direttiva Macchine

2006/42/CE (macchine immesse sul
mercato 0 messe in servizio negli
Stati UE che possiedano i RES e
circolino liberamente in UE )

2 1 Visibilita  (posto di guida che
consenta al conducente di far muovere

la macchina e i suoi utensili nelle
condizioni di impiego prevedibili , N
tutta sicurezza per se stesso e per le
persone esposte 1 se necessario
ricorrendo ad adeguati dispositivi per

La visibilita dal posto di guida deve essere tale da

consentire al conducente di far muovere la macchina
e i suoi utensili nelle condizioni di impiego prevedibili,
in tutta sicurezza per sé stesso e per le persone
esposte. (requisito 3.2.1)

3 17 Ergonomia (visibilita e ausili relativi
ri spettosi dei pr i nicUso i
previsto con riduzione al minimo possibile

del disagio , della fatica . e delle tensioni

sopperire alloinsuffici gpdiche VefiSichd '(drksk ) del | 60pe

di r et requisito 3.2.1 DM )
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Uso sicuro e corretto delle macchine da cantiere

317 Ergonomia e A
A tenendo conto del

delle dimensioni fisiche, della forza
e dell a resi stenza

A offrendo | o spazi
| movimenti delle parti del corpo
del |l operatore

A adattando | 6inte
uomo/macchina alle caratteristiche

prevedibi |l del | 00
(requisito 1.1.6 DM)
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Uso sicuro e corretto
delle macchine da cantiere

DOOSAN.

EXCAVATOR

Operation &
|l Libret:t Maintenance

e Manutenzione Manual

DX140R/DX140LCR

Serial Number 5001 and Up

550HE
i INAIL Direzione Regionale Piemonte I UOT di Torino

Massimo 15°




Uso sicuro e corretto delle macchine da cantiere

Esempio: Macchine movimento terra . Precauzioni

1 - Indagine conoscitiva della zona di lavoro

per individuazione pericoli (condizioni del suolo e
sottosuolo, buche, ostacoli, linee elettriche aeree o
Interrate, etc é

2 - Valutare le condizioni di stabilita del

terreno ri spetto all coperabil.
movimento terra necessarie a indicare la scelta tra
macchine movimento terra fisse o di tipo mobile.

3-Valutare | 6efficacia del
operabilita . Se limitato ricorrere al moviere
formato sulla sua funzione (posizionamento e uso
segnali manuali e vocali corretti o con uso di

dispositivi elettronici).
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Uso sicuro e corretto delle macchine da cantiere

Esempio. Macchine movimento terra . Precauzioni

4 - Limitazione eventuale della zona di operazioni al fine
di mantenere le distanze di sicurezza rispetto ad transiti di
persone o di altri mezzi (uso di recinzioni o sorvegliante).

5-UsoDPlI previ st nel |l uso del |l a m;
presentinel manual e drspetdoal rischio di incidenti o
ribaltamenti del mezzo.

6 - Attenzione nelle fasi di accesso o discesa dal mezzo
per il rischio di cadute.

7 - Carico e scarico per guanto possibile con mezzo operante
su superfici piane per limitare il rischio di ribaltamento.

8 - Spegnere il motore in caso di fermo macchina
soprattutto se si e su superfici inclinate per limitare i rischi di

movimenti del mezzo imprevisti
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(LjJsltla sicuro r? cogetto | Macchine movimento Terra usate
elle macchine da cantiere come Apparecchi di Sollevamento

Alcune attrezzature

-conRSaGAY I T A2y S RQddalSollddxdentod datidhif S
sospesi mediante gancio altri organi di presa

-assumono la funzione 2y f QF R21T A2y S RA | (€
Intercambiabilli

(Es.Macchine movimento terrao carrelli industriali (muletti)) o
attrezzati con gancio altri organi di presa e sospensione del carigo FiBursZiEsevglamsmaiies)
attrezzature di lavoro similari).

- In questo caso sono assimilathpparecchi di Sollevamento mobg Macchine movimento terra
rientrano nelregime delle Verifichéeriodiche (VP)

DM 11/4/2001¢ Allegato Il

A SC (Apparecchi di sollevamento materiali non azionati a mano ed idroestrattori a forza centrifuga)

(terne, caricatori
comunemente detti pale,
Escavator)

a) Apparecchi mobili di sollevamento materiali di portata > 200 Kg ESC&V&tOrA Autogru
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Uso sicuro e corretto Macchine movimento Terra usate
delle macchine da cantiere o
come Apparecchi di Sollevamento

Macchine movimento terrgterne, caricatori comunemente
detti pale, ed escavatod) Autogru

Perché?

- ISPESL Circolare-B®3 P418% Risposta a Quesito x Omologazione o meno di Escavat
cingolati dotati di benna a polipo

- MINISTERO LAVORO Circolareli®94 n. 5G- Escavatori

- ISPESL Circolarel?-99 P16489 Escavatori usati con funzioni di Grapplicazione art. 194 &
DPR 5455

- ISPESL Circolare2903 P1088 Escavatori utilizzati come apparecchi di sollevamento
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Uso sicuro e corretto Macchine movimento Terra usate come
delle macchine da cantiere Apparecchi di Sollevamento
APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO

Macchine movimento terra MATERIALI DI TIPO MOBILE

wmacchine semovento trainate, su ruote, cingoli o
stabilizzatori, con accessori

cattrezzature, o entrambprimariamente progettate :
LISNJ £ QS & SOdzl A 2y, &uricB, Araspoiioldl A FA (
terra 0 materiali ad essa assimilati (roccia, sabbia, Figura 3: Escovatore a uote
ghiaia, ecc.), compattazione o livellamento del terreno

[1ISO 6165h

L LaV IS istruzioni per la prima verifica periodica
ai sensi del d.m. 11 aprile 2011

Famiglia dmacchine movimento terrache oggi in
ok as I ff QF (0 dasultaSosiaind agcisirR St f QF NI S

lafunzione disollevamento cose (SC) _
Escavatori

owEscavatori . . . .

_ _ prowviste di una struttura superiore (torretta) normalmente in
wCaricatori grado di ruotare di 360 ° e che supporta un braccio escavatore,
wlerne. e progettate principalmente per scavare con una cucchiaia o

una benna rimanendo ferma [EN 474-5]

Figura 2: Escavatore a cingoli

INAIL Direzione Regionale Piemonte - UOT di Torino




Uso sicuro e corretto Macchine movimento Terra usate come

delle macchine da cantiere Apparecchi di Sollevamento

Si distinguono in:
EScavatore compatto
YFaal 2LISNOGAGE X connn 13

progettato per fornireprestazioni eccellenti negli spazi angustnelle
condizioni piu impegnative

(Lavori di scavo a ridosso di muri o ostacoli, resi possibili dalla rotazione Figura 4: Escavatore compatto a cingoll

completamente in sagoma della torretta)

La scelta dellsersione su cingolb su ruotedipende dalla velocita di
spostamentonecessaria

- versione su ruoteiu veloce

- conpossibilita dicircolazione stradalepreviaomologazioneda parte del
Ministero dei trasporti

INAIL Direzione Regionale Piemonte - UOT di Torino
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Uso sicuro e corretto Macchine movimento Terra usate come
delle macchine da cantiere Apparecchi di Sollevamento

Si distinguono in:

Escavatore ad appoggi articolati

(comunemente detté&agno)

provvistodi tre o piu appoggi di sostegna@rticolati e/o telescopici
e dotati di ruote:

Permette:

- un posizionamento ottimale isituazioni di terreno molto
Inclinato o In situazioni dove normale escavatore non riesce ad
Operare (interno d| Canai) Figura 6: Escavatore ad appoggi articolati

Puo essere attrezzato conartelli demolitori, pinze selezionatrici,
pinze per tronchi, processori forestali, perforatrici, trinciatrici
idrauliche per la manutenzione del verde
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Lanorma specificgper queste
macchine da EN 4745 -
dMacchine movimento terra
Sicurezza Parte 5: Requisiti per
escavatori idraulicd Y

- che specificarequisiti
supplementari e/o le eccezioni
rispetto allanorma EN 4741, che

Uso sicuro e corretto
delle macchine da cantiere

Norma EN

Macchine movimento Terra usate
come Apparecchi di Sollevamento

Data pubblicazione in

Recepimento

Cessazione validita

EN 474-5:1996
EN 474-5:1996/AC:1997

GUUE

15/10/1996
marzo 1997

UNI

UNI EN 474-5:1997

28/12/2009 (*)

EN 474-5:2006

mai pubblicata

EN 474-5:2006+A1:2009

mai pubblicata

EN 474-5:2006+A2:2012

23/03/2012

UNI EN 474-5:2012

31/07/2014

EN 474-5:2006+A3:2013

28/11/2013

UNI EN 474-5:2013

15/09/2022

definisce, invece,requisiti generall EN 4745:2022+A3:2013

per tutte lemacchine movimento
terra

Alcuneversioni della norma non
sono mai state pubblicaten GU:

- La loro applicazione da parte dei| fabbricante della macchina che sceglie di adottare soluzioni tecniche diveasehe

EN 4745:2022+A3:2013

In vigore

IOF R2 1 A 2 UBmaRknondzshia
- conferiscepresunzione di conformitaalla direttiva di prodotto specifica

- @ a carattere volontario

- F2NYA&A0S dzy QA Y RA Ol détedmyinand®ilSi¢elio2ninigna di (i 2
sicurezza per un determinato prodotto in un preciso momento

fabbricanti non avrebbe conferito se desunte da altre specifiche tecniche

la presunzione di conformita alla - deve poter dimostrare che la sua soluzione & conforme ai requisiti di sicurezza e

tutela della salute pertinenti e fornisce un livello di sicurezza almeno equivalente a
f QI LILI A (

direttiva macchine

j dzSf ft 2 OKS &aa
specifica

2U00SNNBO6OS 02y
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UsO Sicuro e corretto Macchine movimento Terra usate
delle macchine da cantiere come Apparecchi di Sollevamento

Requisiti tecnici

AEscavatori eniniescavatoridraulici con unacapacita di
sollevamento superiore a 200 kgevonoesserdorniti dal
costruttore di componenti tecnichespecifiche per consentirne

1.

oabi |l i tazi onAppaecch d sollevamenmmz o ¢ 0 me

valvole di sicurezzache garantiscono che il braccio non cali 0
non cada improvvisamente anche in caso di spegnimento del
mezzo

benne comancioo gancio sul braccio penetratorecome
punto di attacco del carico (easole delle fasce o
campanella delle catene utilizzate per imbragare il carico

segnalatore acusticali instabilita (sostituiscono i non previsti
dispositivi di sicurezza a bloccare/limitare il movimento in
situazioni limite di carico)

INAIL Direzione Regionale Piemonte - UOT di Torino
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Uso sicuro e corretto Macchine movimento Terra usate
delle macchine da cantiere come Apparecchi di Sollevamento

Requisiti tecnici

3 A é

4. sistema (chiave o tasto) dif = px3sz
|nse rl mento de”a mOd al |té~ dl ~ Con cabina » bilanciere standard (1325 mm) * contrappeso standard * senza benna

Punto di Sollevamento |

Altezza punto di
sollevamento

unea centrale dirolazigre Al suolo D

- - - | Footaimeste,confamagit 000000 | Lstsrsimente. con lama su
sollevamento dei carichi EmmE ==
j.om _ 702* | - 2 | x 4 e , . S | 3950
. 2.0m 759" ! x | Bég*™ | 759" ! 257 | | 493 ! 37 | 4420
; B16* - » 883* - 8 6
5 " Ta-b e I I a d e I ;‘::" | 9:8' ' 2017* | :.:;;- x0037‘ :;:» 821 231 ;zg :Zzg
-1,0m 965* 2283 yor* - 302 900 443 - | 3950

carichial | 61 nt er n
cabina

Raggio max [R]

(mm)

, | = ! S ‘ e A | = ! e ! ! 3480

j.om | 638* | = A = . 612* A 473 ! : | > ! 552 | 4330
2.0m A 68a* ! - ! 7o5* I 679" | 410 | : ! 705* I 532 | 4760
Lom | 726* | - | 1126* | 83* | 387 | . | 780 | 516 | 4870
o.0m A 787" ! 2272* _ 1448* | 98" A 395 | 1263 A 743 A 494 | 4800
-1om 861* 2295 1509* 961* 456 1372 737 497 4330
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La Tabella riproc{uceprocedgrg
RStt2 autiuz RSt
- deqli ,ele,meqtiﬂcqratte,rizzanti

ft QF GUNBI I | G dzNI

- 1 principali dispositivi di sicurezza
-f QF R21 A 2 y SattiezratureC
per il sollevamento di carichi sospes

la formattazione in grassetto
evidenzia il testo che nelle diverse
edizioni ha subito modifiche.

«Non essendo ancora disponibile la
traduzione di alcune delle versioni
della

EN 47451l testo rappresenta una
traduzione non ufficiale della
versione inglese della norma.

PROTEZIONE DELL'OPERATORE

EN 474-5:1996/AC:1997

EN 474-5:2006+A2:2012

EN 474-5:2006+A3:2013

§413

aescavaton devono esser
progettati in modo tale d
accogliere una struttura d
protezione dell'operatore
Tale struttura deve esser
proposta dal costruttore
scelta dall'utilizzatore in fun
zione dei rischi connessi all
ondizioni di utilizzaziony.
D in
esame le seguenti strutture
protettive:

§53.21
Il punto 5.3.4 della EN 474-
1:2006+A1:2009 é sostituito
dal seguente:
Gli escavatori devono essere
progettati in modo tale da
poter essere equipaggiati
con una struttura di prote-
zion |l'operator
fabbricante, secondo I'u
previsto della macchina deve
proporre una protezione.
La struttura di protezione
deve essere conforme alla
1SO 10262:1998.
Gli escavatori compatti con
una massa operativa (cfr.
con I1SO 6016:2008) inferiore
0 uguale a 1500 kg sono
esclusi dal requisito relativo
alla struttura di protezione

in accordo alla 9

0262:1998.
§5.3.2.1 Operator’s protec-
tive guard
EN  474-1:2006+A1:2009,
5.3.4 is replaced by the fol-
lowing:
Excavators shall be designed
so that an operator's protec-
tive guard can be fitted. The
manufacturer according
to the intended use of the
machine shall offer a protec-
tive guard. The protective
guard shall be in accordance
with 1ISO 10262:1998.
Compact excavators with an
operating mass (see ISO
6016:2008) less than or
equal to 1 500 kg are exclu-
ded from the requirements
for a protective guard accor-
ding to ISO 10262:1998.

§5.3.21

Il punto 5.3.4 della EN 474-
1:2006+A3:2013 & sostituito
dal seguente:

Gli escavatori devono essere
progettati in modo tale da
poter essere equipaggiati
con una struttura di prote-
zione dell'operatore.

Il fabbricante, secondo l'uso
previsto della macchina deve
proporre una protezione.

La struttura di protezione
deve essere conforme alla
ISO 10262:1998.

Gli escavatori compatti con
una massa operativa (cfr.
con ISO 6016:2008) inferiore
0 uguale a 1500 kg sono
esclusi dal requisito relativo
alla struttura di protezione
in accordo alla 1SO
10262:1998.

§5.3.2.1 Operator’s protec-
tive guard

EN  474-1:2006+A3:2013,
5.34 is replaced by the fol-
lowing:

Excavators shall be designed
so that an operator’s protec-
tive guard can be fitted. The
manufacturer according

to the intended use of the
machine shall offer a protec-
tive guard. The protective
guard shall be in accordance
with ISO 10262:1998.
Compact excavators with an
opera\ting mass (see ISO
6016:2008) less than or
equal to 1 500 kg are exclu-
ded from the requirements
for a protective guard accor-
ding to ISO 10262:1998.

Uso sicuro e corretto
delle macchine da cantiere

Macchine movimento
Terra usate

come Apparecchi di
Sollevamento

ESCAVATORI IDRAULICI

Norma EN Dara pussLICAZIONE G.U.U.E. | CESSAZIONE VALIDITA
:: :;:::E:mncnn? 15/10/1996 28/12/2009

EN 474-5:2006 mai pubblicata

EN 474-5:2006+A1:2009 miai pubblicata

EN 474-5:2006+A2:2012 23/03/2012 31/01/2014

EN 474-5:2006+A3:2013 28M1/2013 02/02/2025

EN 474-5:2022/AC:2022 02/08/2023 in vigore
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APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

ATTACCO RAPIDO®

EN 474-5:1996/AC:1997

§4.1.9.1 Bloccaggio

Il sistema di bloccaggio dell'attacco rapido deve soddisfare i seguenti requisiti:
- deve mantenere l'accessorio in posizione bloccata in qualsiasi condizione di utilizza-

zione mediante un sistema ad accoppiamento positivo;

- deve essere possibile verificare dal posto dell'operatore o da dove viene azionato |l
comando di bloccaggio che I'attacco rapido e l'accessorio siano in posizione bloccata;

- ilcomando dibloccaggio e sbloccaggio del sistema di attacco rapido deve essere pro-
tetto contro qualsiasi sganciamento improwiso;

- in nessun caso deve verificarsi uno sbhlocco accidentale dell'accessorio a seguito di
cattivi funzionamenti o della diminuzione delle forze di bloccaggio.

UTILIZZAZIONE PER LA MOVIMENTAZIONE DI CARICHI

EN 474-5:1996/AC:1997

EN 474-5:2006+A2:2012

EN 474-5:2006+A3:2013

§ 4.1.7.3 La capacita degli
escavatori utilizzati per la
movimentazione di carichi
deve essere determinata
come segue:

§4.1.7.3.1 La capacita nomi-
nale per la movimentazione
di carichi dellescavatore e
definita dalla sua capacita
nominale di sollevamento
conformemente al punto
3.11 della 1SO 10567:1992.

§ 56.4.2 La capacita degli
escavatori utilizzati per la
movimentazione di carichi
deve essere determinata in
accordo alla 1SO 10567:2007,
3.13.

§ 5.6.4.2 Rated lift capacity
in object handling

The rated lift capacity in
object handling shall be
determined according to 1SO
10567:2007, 3.13.

§ 5.6.4.2 La capacita degli
escavatori utilizzati per la
movimentazione di carichi
deve essere determinata in
accordo alla1S0 10567:2007,
3.13.

§5.6.4.2 Rated lift capacity
in object handling

The rated lift capacity in
object handling shall be
determined according to ISO
10567:2007, 3.13.

Tale dispositivo pud essere fornito dal fabbricante della macchina owero immesso sul mercato come
attrezzatura intercambiabile. In quest’ultimo caso dovra essere accompagnato da propria dichiarazione
CE di conformita istruzioni, nelle quali dovranno essere fornite le indicazioni per garantire assemblaggio
sicuro con la macchina base.
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Uso sicuro e corretto

delle macchine da cantiere

APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

PROSPETTO DELLE CAPACITA NOMINALI DI MOVIMENTAZIONE DI CARICHI

EN 474-5:1996/AC:1997

EN 474-5:2006+A2:2012

EN 474-5:2006+A3:2013

§ 4.1.7.3.2 Deve essere for-
nito un prospetto nel quale
vengono riportate le capa-
cita nominali di movimenta-
zione di carichi stabilite dal
costruttore. L'appendice B
fornisce un esempio del
suddetto prospetto. Il pro-
spetto deve essere disponi-
bile presso il posto dell'ope-
ratore.

§ 5.6.4.3 Deve essere fornito
un prospetto nel quale ven-
gono riportate le capacita
nominali di movimentazione
di carichi stabilite dal
costruttore.

L'appendice B fornisce un
esempio di tale prospetto. Il
(I) prospetto (i) deve (devo-
no) essere disponibile(i)
presso il posto delloperato-
re per ciascuna delle confi-
gurazioni specificate nelle
istruzioni per la movimen-
tazione dei carichi.

§ 5.6.4.3 Rated lift capacity
table in object handling

A table of the rated lift capa-
city in object handling, esta-
blished by the manufacturer,
shall be provided.

Annex B gives an example
for such a table. The table(s)
shall be available at the ope-
rator's station for each
object-handling configura-
tion specified in the opera-
tion manual.

ﬁ6.4.3 Deve essere forniQ

un prospetto nel quale ven-
gono riportate le capacita
nominali di movimentazione
di carichi stabilite dal
costruttore.

L'appendice B fornisce un
esempio di tale prospetto. Il
(I) prospetto (i) deve (devo-
no) essere disponibile(i)
presso il posto delloperato-
re per ciascuna delle confi-
gurazioni specificate nelle
istruzioni per la movimen-
azione dei caric|

§ 5.6.4.3 Rated lift capacity
table in object handling

A table of the rated lift capa-
city in object handling, esta-
blished by the manufacturer,
shall be provided.

Annex B gives an example
for such a table. The table(s)
shall be available at the ope-
rator's station for each
object-handling configura-
tion specified in the opera-
tion manual.
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prospetto delle capacita nominali di movimentazione di carichi per escavatori a ruote

(RTINS

. ldentificazione del prospetto;

. Identificazione del costruttore e del tipo di escavatore;

. Identificazione del braccio di sollevamento (lunghezza, in m);

. ldentificazione del braccio di penetrazione (lunghezza, in m);

. Identificazione del contrappeso (massa, in kg)

. Pressioni idrauliche (in kPa), come definite nella ISO 10567:1992:

. e 8 Condizioni di lavoro con indicazione delle modalita di determinazione del prospetto

- Pressione nominale di esercizio;
- Pressione dell'impianto di sollevamento del carico;

(con il cilindro della benna montato, senza il cilindro della benna o con rotazione completa
della struttura superiore)

APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

DI CARICHI

ELLE CAPACITA NOMINALI DI MOVIMENTAZIONE

EN 474-5:1996/AC:1997
EN 474-5:2006+A2:2012
EN 474-5:2006+A3:2013

Candizioni operatve
- Senza atrezzo (benna, cuschisi..).
Se la movimentazione di carichi viene
eseguita con [ sirezzo montalo, 1 peso di
questltmo deve essere neavato da
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prospetto delle capacita nominali di movimentazione di carichi per escavatori a cingoli




APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

=

DISPOSITIVO DI AGGANCIAMENTO DEL CARICO

~

EN 474-5:1996/AC:1997

§ 4.1.7.4 |l dispositivo di agganciamento del carico pud essere fisso o smontabile. Tale

dispositivo pud essere collocato su una benna, su un braccio, o su qualsiasi altra parte

della macchina, o ancora costituire un elemento a sé stante. Esso deve inoltre:

- essere installato e progettato in modo tale da ridurre al minimo il rischio di essere
danneggiato durante le normali operazioni di movimento terra;

- essere progettato in modo tale da impedire lo sganciamento accidentale;

- poter resistere a un carico pari a due volte la capacita nominale di sollevamento. Il
carico di prova deve essere applicato nella posizione pil svantaggiosa dell'intero
sistema di agganciamento. Non & consentita alcuna deformazione permanente del
sistema di agganciamento.

\Z

/

DISPOSITIVO DI SICUREZZA DEL CARICO

EN 474-5:1996/AC:1997

EN 474-5:2006+A2:2012

EN 474-5:2006+A3:2013

§4.1.7.5 Gli escavatori desti-
nati ad essere utilizzati nelle
operazioni di movimentazio-
ne di carichi e aventi una
capacita nominale massima
di sollevamento > 1 000 kg,
come definita dalla 1SO
10567:1992, o un momento
diribaltamento > 40000 Nm,
devono essere prowvisti di:

- un dispositivo di avverti-
mento acustico o visivo
che segnali all'operatore
che sono stati raggiunti la
capacita limite di movi-
mentazione di carichi o il
momento limite corri-
spondente e che continui
a funzionare per tutto il
periodo in cui il carico o il
momento superino tale
limite. Il carico nominale &

§5.6.4.4 Gli escavatori utiliz-
zati nelle operazioni di movi-
mentazione di carichi e con
una massima capacita di sol-
levamento in accordo al
punto 3.5 EN 474-1: 2006+ AT:
2009 maggiore o uguale a 1
000 kg alla minima altezza di
sollevamento, come definito al
punto 3.5 della 1SO
10567:2007, 0 un momento di
rovesciamento maggiore o
uguale a 40 000 Nm, devono
essere prowvisti di:

a) avvertimento acustico o
visivo che segnali all'ope-
ratore che sono stati rag-
giunti la capacita limite di
movimentazione di cari-
chi o il momento limite
corrispondente e che
continui a funzionare per
tutto il periodo in cui il
carico o il momento
superino tale limite. Il
carico nominale e defini-

§ 5.6.4.4 Gli escavatori utiliz-
zati nelle operazioni di movi-
mentazione di carichi e con
una massima capacita di sol-
in accordo al
punto 3.5 EN 474-1: 2006+A3:
2013 maggiore o uguale a 1
000 kg alla minima altezza di
sollevamento, come definito al

levamento

punto 35 della

10567:2007, o un momento di
rovesciamento maggiore o
uguale a 40 000 Nm, devono

essere prowisti di:

a) avvertimento acustico o
visivo che segnali all'ope-
ratore che sono stati rag-
giunti la capacita limite di
movimentazione di cari-
chi o il momento limite
corrispondente e che
continui a funzionare per
tutto il periodo in cui il

momento

superino tale limite. Il

carico nominale & defini-

carico o il

1SO
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DISPOSITIVO DI SICUREZZA DEL CARICO

474-5:1996/AC:1997

EN 474-5:2006+A2:2012

EN 474-5:2006+A3:2013

Macchine movimento Terra usate

come Apparecchi di Sollevamento

APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

DISPOSITIVO DI SICUREZZA DEL CARICO

definito nei prospetti
delle capacita nominali di
movimentazione di cari-
chi (vedere prospettiB.1e
B.2). Tale dispositivo puo
essere disattivato mentre
l'escavatore sta eseguen-
do operazioni diverse da
quelle di movimentazione
di carichi. Il modo "attiva-
to" deve essere chiara-
mente indicato. Il coman-
do di disattivazione deve
trovarsi nella zona di
conforto definita nella ISO
6682:1986;

un dispositivo di controllo
dell'abbassamento del
braccio di sollevamento,
montato sul cilindro dello
stesso, che soddisfi i
requisiti specificati dalla
ISO 8643:1988.

b

§
E
h

to al punto 5.6.4.2. Tale
dispositivo puo essere
disattivato mentre l'esca-
vatore sta eseguendo
operazioni diverse da
quelle di movimentazio-
ne di carichi. II modo
“attivato” deve essere
chiaramente indicato. Il
comando di disattivazio-
ne deve trovarsi nella
zona di conforto dellope-
ratore definita nella
ISO 6682:2008. Un se-
gnale di avvertimento
deve essere collocato
vicino la postazione del-
l'operatore ad indicare la
necessita di attivazione
durante la movimenta-
zione dei carichi.

un dispositivo di control-
lo dell'abbassamento su
ciascun braccio di solle-
vamento e cilindro del
braccio.

Per i cilindri dei bracci,
il dispositivo deve esse-
reinstallato all'estre-
mita che é sotto pres-
sione.

| dispositivi di controllo di
abbassamento per i cilin-
dri del braccio e del brac-
cio devono essere sotto-
posti a prova conforme-
mente alla  norma
1SO 8643: 1997.

5.6.4.4 Load safety devices
xcavators used in object
andling operations and

with a maximum rated lift
capacity according to

b

§
E
h

to al punto 5.6.4.2. Tale
dispositivo pud essere
disattivato mentre |'esca-
vatore sta eseguendo
operazioni diverse da
quelle di movimentazio-
ne di carichi. Il modo
"attivato” deve essere
chiaramente indicato. Il
comando di disattivazio-
ne deve trovarsi nella
zona di conforto dell'ope-
ratore definita nella
ISO 6682:2008. Un se-
gnale di avvertimento
deve essere collocato
vicino la postazione del-
l'operatore ad indicare la
necessita di attivazione
durante la movimenta-
zione dei carichi.

un dispositivo di control-
lo dellabbassamento su
ciascun braccio di solle-
vamento e cilindro del
braccio.

Per i cilindri dei bracci,
il dispositivo deve esse-
reinstallato all'estre-
mita che & sotto pres-
sione.

I dispositivi di controllo di
abbassamento per i cilin-
dridel braccio e del brac-
cio devono essere sotto-
posti a prova conforme-
mente alla norma
ISO 8643: 1997.

5.6.4.4 Load safety devices
xcavators used in object
andling operations and

with @ maximum rated lift

capacity according to

474-5:1996/AC:1997

EN 474-5:2006+A2:2012

EN 474-5:2006+A3:2013
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EN 474-1:2006+A1:2009, 3.5
greater than or equal to 1
000 kg at a minimum lift
point radius, as defined in
3.5 of ISO 10567:2007, or an
overturning moment greater
than or equal to 40 000 Nm,
shall be equipped with:

a) an acoustic or visual war-
ning device which indica-
tes to the operator when
the rated lift capacity or
corresponding load mo-
ment is reached and con-
tinues as long as the load
or load moment is excee-
ded.

The rated lift capacity is
defined in 5.6.4.2. This
device may be deactiva-
ted while the excavator
equipment is performing
operations other than

EN 474-1:2006+A3:2013, 3.5
greater than or equal to 1
000 kg, at a minimum lift
point radius, as defined in
3.5 of ISO 10567:2007, or an
overturning moment greater
than or equal to 40 000 Nm,
shall be equipped with:

b) an acoustic or visual war-
ning device which indica-
tes to the operator when
the rated lift capacity or
corresponding load mo-
ment is reached and con-
tinues as long as the load
or load moment is excee-
ded.

The rated lift capacity is
defined in 5.6.4.2. This
device may be deactiva-
ted while the excavator
equipment is performing
operations other than

APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

DISPOSITIVO DI SICUREZZA DEL CARICO

474-5:1996/AC:1997

EN 474-5:2006+A2:2012

EN 474-5:2006+A3:2013

away from the base
machine.

Lowering control devices
for boom and arm cylin-
der(s) shall be tested in
accordance with 1SO

8643:1997.

NOTE The scope of
ISO 8643:1997 (currently
under revision) does not
cover the testing of arm
cylinder devices.

However, arm cylinder devi-
ces should be tested by the
same procedure as those
described for boom lowe-
ring control devices.

away from the base
machine.

Lowering control devices
for boom and arm cylin-
der(s) shall be tested in
accordance with 1SO
8643:1997.

NOTE The scope of
ISO 8643:1997 (currently
under revision) does not
cover the testing of arm
cylinder devices.

However, arm cylinder devi-
ces should be tested by the
same procedure as those
described for boom lowe-
ring control devices.
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CATERPILLAR
L Bscavatoreimpiegato comé\pparecchio di — ucmm«mowmqOf.c,.w
sollevamentodeve: e seamass :

“hhar«',‘. s Mana
Il sottoscritto, Tou

A Essere accompagnato Bichiarazione di Conformita & e
CE indicantela variante per il sollevamento dei carichi .

201400 (2)

SGCHEU_UK-AKA XUZ2208 |

Inassenza delsipotiaandi cazi one

A richiedere al fornitore/fabbricante di provvedere alla
revisione della dichiarazione

A verificare che il mezzo fornito presenti le

caratteristiche tecniche previste dalla Normativa per
la variante abilitata al sollevamento dei carichi
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LOEscavator e
come Apparecchio di
sollevamentodeve:

A Aver avuto valutato i
Ri schi conn
del sollevamento in fase
progettazione

Al ndicato | 6
sollevamento nel libretto
uso e istruzione

A Applicato i dispositivi del
carico

A Dotato di diagramma di
carico in libretto uso e in
cabina

Il mpi eg e

DOOSAN

CERTIFICATO DI CONFORMITA CE

Doosan Infracore Europe s.r.o. Pobrezni 620/3, Karlin, 186 00 Prague 8, Czech Republic
in qualita di mandatario stabilito nella Comunita europea di Doosan Infracore Co Ltd (Corea),
certifica che la macchina da costruzione

Tipo di macchina :  Hydraulic Crawler Excavator

Costruttore : Doosan Infracore Co Ltd, 489 Injung-Ro, Dong-Gu, Incheon, 22502 Korea

escigo tesico | Doosan aacole Eurdpe s.réPol{jﬂi fozs, i(arrm, I186 oi Pragz 8, Tch B:ublic

Marchio : Doosan

melo DX140LCR-7

umero di matricola : DXCCEBDUCN0020584

Anno di costruzione :'2022

Costruttore del motoreRoosan Infracore Co Ltd
DMO3VA 4 Cyl./Diesel

Potenza netta regolata7r9.1 kW / 2000 rpm

gten$ nebinstallatﬁl’ttw 001 rpm

conforme alle normative CE riguardo il livello di rumore.
E' stato costruito in conformita alla Direttiva 2000/14/CE come di seguito indicato:

Tipo di motore :

Certificato n. : OR/365465/001
Data : 2021-01-23
Conformita al metodo di procedura : Annex VIII Full Quality Assurance

TOV SUD Industrie Service GmbH - TUV SUD Group
Westendstrale 199, 80686 Minchen, Germany
Notified Body 0036 for EC Directive 2000/14/EC

Ente autorizzato :

Livello di potenza sonora misurato : 98 dB(A)

Livello di potenza sonora garantito : 100 dB(A)

E' stato costruito in conformita alle normative
2006/42/EC (Machinery), 2016/1628/EU (gaseous and particulate pollutant emission limits),
2014/30/EU (EMC)

Progettato e construito conformemente alle regole d'arte applicabili per la CLASSE |
o capitolo 1, articolo 1, paragrafo 2, lettera c), della direttiva 2014/68/UE.

186 00 Prague

Doosan Infracore Eurepe s.r.o.
Pobfeini 620/3, 186 00
Prague, Czech Republic

VAT: (208467820

P .
2022/12/01 W‘/ t “’:"E//

GASHUMBA Jean-Claude
Dealer and Sales Support Manager

INAIL Direzione Regionale Piemonte i UOT di Torino

DOOSAN

All'attenzione di

Praga, 11.04.2023

Lettera di conformith alls direttiva Macchine per sollevamento/movimentazione
A chiunque possa intcressare,

Doosan Infracore Evrope s.c.0, conferma che la macchina DX140LCR-7, 5 /n: DXCCEBDUCNM020584, costruita
da Doosan Infracore Co.Ltd € progettata secondo gli ultimi standard armonizzati alla Dircttiva Macchine.

Confermiamo che la norma EN474-1: 2006 + AS: 2018 ¢ 1a norma EN474-5; 2006 + A3:2013 sono usate per
progettare ¢ sviluppare I'escavatore idraulico rispettando il principio di sicurezza come indicato nella Direttiva
Macchine.

Confermiamo anche che il diagramma di canico viene calcolato in accordo allo standard di riferimento
1S010567:2007 osservando 1l punio 5.6 Stabilia della EN474-5: 2006 + A3:2013

Confermiamo quindi che i scguenti punti sono tenuti in considerazione quando viene sviluppato I'escavatore
idraulico Doosan:

- 5.6.4 Applicazione Movimentazione Carichi

= 5.64.]1 Generali

- 5642 Capacith Nominale di Sollevamenio pella Movimentaziope def Carichi: utilizzo della
1SO10567: 2007 per il calcolo della capacit di carico

= 5643 Tabella della Capacitd Nominale di Sollevamento nella Movimentazione dei Carichi: il
Disgramma di Carico & disponibile nella cabina operatore all'interno del manuale di Uso ¢ Manutenzione
5.6.4.4 Dispositivi per Sollevamento in Sicurezza:
a) Valvole di Sicurezza sono installate suij cilindri del braccio e dell’avambraccio,

b) Le Valvole di Sicurezza sono progettate ¢ testate seguendo lo standard 1SO 8643: 1997

alla presunzione di conformita in mento alla Direttiva Macchine.

Tutti i punti di questa dichiarazione sono integrati nella Dichiarazione di Conformita fornita da Doosan

Distinti Saluti.

Jean Claude Gashumba
Dealers Support & AR Collection Senior Manager



INQIL

ISTITUTG NAZIONALE PER LASSICURAZIGNE
CONTRO GLI INFORTUNI SUL LAVORD

UNITA OPERATIVA TERRITORIALE DI
CERTIFICAZIONE, VERIFICAE RICERCA DI

APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

TIMBRO
SOGGETTO
ABILITATO
CHE
EFFETTUALA
VERIFICA

SCHEDA TECNICA PER APPARECCHI E IMPIANTI DI

SOLLEVAMENTO MATERIALI

[ AUFOGRY ESCAVATORE/CARICATORE/TERNA®

H-GRU-perAUTOEARRE

Matricola Inail™ .......ccccoovevveevenns

Ragione sociale del fabbricante

indicare la denominazione del fabbricante dell'attrezzatura, rile-
vabile, ad esempio, dalla dichiarazione di conformita o dalle
istruzioni

Ragione sociale dell'installatore

non applicabile

Ragione sociale del proprietario

indicare la denominazione del proprietario dell'attrezzatura
(eventualmente societa di leasing o ditta noleggiatrice)", rilevabi-
le ad es dal registro di controllo

Dati identificativi della gru:

si intende il nome comune della categoria di attrezzature cui il

Tipo maodello specifico appartiene indicato nella dichiarazione di
conformita o nelle istruzioni
indicare il nome, il cedice o il numero dato dal fabbricante al tipo
Modello di attrezzatura; per macchine marcate CE & possibile reperire tale

informazione dalla dichiarazione CE di conformita

Numero di fabbrica

riportare il numero che il fabbricante di consueto adotta per
identificare una singola macchina che appartiene ad una serie o
ad un tipo. Tale dato pud essere reperito dalla dichiarazione di
conformita’ e pud essere indicato come numero di serie

Anno di costruzione

riportare la data indicata nelle istruzioni o nella dichiarazione di
conformita, ove specificata, o eventualmente I'anno esplicitato
sulla marcatura apposta sulla macchina™

9 La scheda tecnica allegata al dm 11 aprile 2011 non prevede queste tipologie, ma per una corretta identifi-
cazione dellattrezzatura & opportuno che il verificatore riporti la corretta denominazione.

10 Da assegnare da parte dellinail alfatto della comunicazione di messa in servizio. N.B. | dati e i valori riportati sulla
presente scheda sono rilevati dalle istruzioni per l'uso e la manutenzione e dalle dichiarazioni di conformita (ndr.
La presente nota & riportata nel dm11 aprile 2011 nella specifica scheda tecnica come il numero 1).

11 Tale indicazione pud non coincidere con il datore di lavoro.

12 Nel caso in cui il fabbricante abbia stilato un‘unica dichiarazione CE di conformita che copre una gamma di
numeri di serie o partite, rilevare il dato direttamente sulfattrezzatura specificando tale evenienza nella scheda.

13 Specificare in tal caso che la rilevazione & avvenuta direttamente sull'attrezzatura.
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DOOSAN INFRACORE EUROPE sr.0.
DOOSAN Pobrelni 62073,
186 00, Praha 8

Czech Republic

All'attenzione di
PIC8 SRL
VIA CAVOUR 99
12031 BAGNOLO PIEMONTE (CN)
P.1L 03647430044
Praga, 11.04.2023

11 "

Lettera di conformiti alla direttiva Macchine per

A chiunque possa inferessare,

Doosan Infracore Europe s.r.o. conferma che la macchina DX140LCR-7, s /n: DXCCEBDUCN0020584, costruita
da Doosan Infracore Co.Lid ¢ progettata secondo gli ultimi standard izzati alla Direttiva Macchi

Confermiamo che la norma EN474- l 2006 + AS 2018 e la norma EN474-5: 2006 + A3:2013 sono usate per
e ppare | risp do il principio di si come indicato nella Direttiva
Macchine.

Confermiamo_anche che il diagramma di carico viene calcolato in accordo allo standard di riferimento
1S010567:2007 osservando il punto 5.6 Stabilita della EN474-5: 2006 + A3:2013

Confermiamo quindi che i seguenti punti sono tenuti in considerazione quande viene sviluppato I’escavatore
idraulico Doosan:

- 5.6.4 Applicazione Movimentazione Carichi

- 5.6.4.1 Generali
- 5.642 Capacita Nominale di Sol nella Movi i dei Carichi: utilizzo della
1S010567: 2007 per il calcolo della capacita di carico.
- 5.64.3 Tabella della Capacita Nominale di Soll nella Movi ione dei Carichi: il
Dii di Carico ¢ dispenibil ncl]acabina p all’interna del manuale di Uso e Manutenzione
- 5.6.4.4 Dispositivi Soll i
a) Va.lvole di Sicurezza sono msmﬂne sui cilindri del braccio ¢ dell avambraccio.
b) Le Valvole di Si sono @ testate do lo standard ISO 8643: 1997

Confermiamo che il punto 5.6.4 fa parte del fascicolo tecnico di costruzione di Doosan ed in questo modo provvede
alla presunzione di conformita in merito alla Direttiva Macchine.

Tutti i punti di questa dichiarazione sono integrati neila Dichiarazione di Conformita fornita da Doosan

Distinti Saluti.

Doosan Infracore Europe s.r.0. 1y ot
Pobfezni 620/3, 186 00 Wﬂ“ o
Prague, Czech Republic 57

VAT: CZoB467820

Jean Claude Gashumba
Dealers Support & AR Collection Senior Manager

ww doosanequipment eu
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Macchine movimento
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Apparecchi di
Sollevamento

Uso sicuro e corretto
delle macchine da
cantiere



APPARECCHI DI SOLLEVAMENTO MATERIALI DI TIPO MOBILE

INQ\IL

ISTITUTO NAZIONALE PER LASSICURAZIONE
CONTRO GLITNFORTUNI Sui LAVORG

TIMBRO
SOGGETTO
ABILITATO
CHE
EFFETTUA LA
VERIFICA

UNITA OPERATIVA TERRITORIALE DI
CERTIFICAZIONE, VERIFICA E RICERCA DI

VERBALE DI VERIFICA PERIODICA

(D.Igs. 81/2008 art. 71, comma 11 e Allegato VII)

riportare lindicazione del giorno in cui é stata effettuata la verifica

Il giorno s
g presso l'utilizzatore
il sottoscritto indicare il nome del verificatore che ha condotto la verifica
ha provveduto alla:
O prima verifica periodica specificare che trattasi di prima verifica periodica
O verifica periodica (successiva alla prima)
del/della:
O ponte mobile sviluppabile
O carro raccoglifrutta
O ascensore/mentacarichi da cantiere
O ponte sospeso e relativi argani non essendo indicata esplicitamente la tipologia
O scala aerea ad inclinazione variabile di attrezzatura di cui trattasi, specificare nel
D (U R campo vuoto una voce tra “escavatore/caricato-
O carrello semovente a braccio telescopico |refterna”
O piattaforma autosollevante su colonne
O idroestrattore

si intende il nome comune della categoria di attrezzature cui il modello
Tipo: specifico appartiene, indicato nella marcatura apposta sull'attrezzatura
owvero recuperabile dalla scheda tecnica a corredo

Matricola:

indicare la matricola assegnata dall'lnail all'atto della denuncia di messa
in servizio/immatricolazione

Marca:

indicare la denominazione del fabbricante dell'attrezzatura, rilevabile
dalla marcatura CE apposta sulla stessa, ove presente

indicare il nome, il codice o il numero dato dal fabbricante al tipo di
Mod.: attrezzatura, per macchine marcate CE & possibile reperire tale informa-
zione dalla marcatura apposta sull'attrezzatura

riportare il numero che il fabbricante di consueto adotta per identificare
Nr. Fabbrica: una singola macchina che appartiene a una serie o a un tipo. Tale dato
pud essere reperito sull'attrezzatura, indicato come numero di serie

Installato/utilizzato nel
nel cantiere/stabilimen-

indicare la ragione sociale della ditta, ovwero nome e cognome della per-
sona fisica, presso cui & installata/utilizzata I'attrezzatura. Nel caso in cui
tale dato non coincida con il datore di lavoro, specificare anche ragione

to della Ditta: - ) .
sociale e sede legale di quest'ultimo
Comune: indicare il comune presso cui si trova l'attrezzatura
Viaen. indicare l'indirizzo completo presso il quale risulta presente I'attrezzatura
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xd ha rilevato quanto segue:
1) CONDIZION! GENERALI DI CONSERVAZIONE E MANUTENZIONE:

| verificatore prende visione dei controlli che dai documenti a corredo della macchina risulta
siano stati condotti sulla stessa (il datore di lavoro, infatti, ai sensi dell'art. 71 comma 9 & tenuto
1 registrare qualsiasi controllo condotto), verificando che il datore di lavoro si sia attenuto alle
ndicazioni riportate nelle istruzioni.
n caso di interventi di manutenzione straordinaria verificare che non comportino una nuova
mmissione sul mercato; in particolare, accertare che lintervento non introduca rischi aggiuntivi
10n presi in considerazione dal fabbricante all'atto dellimmissione sul mercato dell'attrezzatura
aumenti di portata e di potenza, modifiche dimensionali che possono incidere sulla resistenza
/o sulla stabilita dell'attrezzatura, ed in generale aumenti dello stato delle sollecitazioni), se
1ecessario acquisendo documentazione aggiuntiva.
| verificatore procede inoltre ad un controllo visivo di:
contrassegni sui comandi al fine di valutarne la presenza, il posizionamento, la coerenza e la
leggibilita;
marcatura CE onde attestarne la leggibilita e lindelebilita;
eventuali targhette identificative/pittogrammi per verificarne la presenza e la leggibilita;
punto di aggancio, onde verificare che corrisponda a quello indicato nelle istruzioni e nella
tabella di portate presente allinterno della cabina;
marcatura prevista sull'attacco rapido (ove previsto), recante le seguenti indicazioni:

Identificazione delfattacco rapido

Informzzion richieste Cosiniore delfaccessony
‘stesso costruliore dedla macching | dwerso dal costndore dedla macchina

Nome o g0 del cosiruttars delfacees- rdhiesto fichiesk

s

Denominazione del ipo [richiesta nchiesta

(pe esempio 1 del pezza)

Massa [ig) [non richiesta” nchiesia

Pressone & eserciio delcrasio (Pal. [non richiesta” nchesia

{se rilevarie)

Capacita d canca {N) Inon ichiesta” ncheesia

1) Neders la documentazione relaliva alta maccheia rikesoata dal costutiore.

tabella di portate della macchina movimento terra con le capacita nominali di movimentazio-
ne di carichi, presente all'interno della cabina di comando;

circuito elettrico, verificando l'integrita degli involucri di protezione® e il corretto posiziona-
mento dei cavi;

circuito idraulico, verificando l'assenza di perdite e/o trafilamenti.

Altermine dell’'esame il verificatore esprime un giudizio complessivo sulle condizioni generali di
onservazione e manutenzione dell'attrezzatura in base all'esame visivo condotto e a quanto
‘ilevato dal registro di controllo.

21 Limpianto elettrico esposto agli agenti atmosferici deve essere di grado IP55.
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DOOSAM INFRACORE EUROPE s.ro.
DOOSAN Pobletni 62073,
16600, Praha 8

Czech Republic
All’attenzione di
PIC8 SRL
VIA CAVOUR 99
12031 BAGNOLO PIEMONTE (CN)
P.L 03647430044
Praga, 11.04,2023
Lettera di conformita alla direttiva Macchine per soll movil i

A chiunque possa interessare,

Doosan Infracore Europe s.r.0. conferma che la macchina DX140LCR-7, s /n: DXCCEBDUCN0020584, costruita
da Doosan Infracore Co.Ltd & progettata secondo gli ultimi standard armonizzati alla Direttiva Macchine.

Confermiamo che la norma EN474-1: 2006 + AS: 2018 e la norma EN474-5: 2006 + A3:2013 sono usate per
progettare e sviluppare I'escavatore idraulico rispettando il principio di sicurezza come indicato nella Direttiva
Macchine.

Confermiamo_anche che il diagramma di carico viene calcol in do allo dard di riferimento
15010567:2007 osservando il punto 5.6 Stabilita della EN474-5: 2006 + A3:2013

Confermiamo quindi che i seguenti punti sono tenuti in considerazione quando viene sviluppato I’escavatore
idraulico Doosan:

- 5.6.4 Applicazione Movimentazione Carichi
- 5.6.4.1 Generali
- 5.6.4.2 Capacita Nominale di Sollevamento nella Movimentazione dei Carichi: utilizzo della
18010567 2007 per il calcolo della capacita di carico.
- 5643 Tabella della Capacita Nominale di Sollevamento nella Movimentazione dei Carichi: il
Diagramma di Carico & disponibile nella cabina operatore all’interno del manuale di Uso e Manutenzione
- 5.6.4.4 Dispositivi per Sollevamento in Sicurezza:
a) Valvole di Sicurezza sono installate sui cilindri del braccio ¢ dell’avambraccio.
b) Le Valvole di Sicurezza sono progettate ¢ testate seguendo lo standard 1SO 8643: 1997

Confermiamo che il punto 5.6.4 fa parte del fascicolo tecnico di costruzione di Doosan ed in questo modo provvede
alla presunzione di conformita in merito alla Direttiva Macchine.

Tutti i punti di questa dichiarazione sono i i nella Di ione di Conformita fornita da Doosan

Distinti Saluti.

Deosan Infracore Europe s.r.0.
Pobfezni 620/3, 186 00
Prague, Czech Republic

VAT: CZoB467820

Wﬂ[ u'iﬂfj‘.

Jean Claude Gashumba
Dealers Support & AR Collection Senior Manager




Uso sicuro e corretto delle macchine da cantiere

La vigilanza del mercato

L 6 | n apigdno tecnico delle Autorita preposte alla vigilanza
del mercato dei prodotti immessi sul mercato ai sensi della
direttiva macchine

A predispone pareri tecnici anche sulla conformita  delle
macchine per cantiere e costruzione

A verifica il rispetto dei RES se carenti in fase di avvio
del | 6iter di wvigilanza

A dalla banca dati Inail del | 0at tadgcertanterito d i
tecnico la pubblicazione comprensiva di:

- Schede tecniche sulle macchine per cantiere e costruzione
(CEN TC 151)

- Non conformita rilevate
- uzioni costruttive ritenute accettabili

INAIL Direzione Regionale Piemonte I UOT di Torino

MACCHINE PER CANTIERE
E COSTRUZIONE

L'accertamento tecnico per la sicurezza
delle macchine per cantiere e costruzione




MACCHINE PER CANTIERE E COSTRUZIONE

Tagliatrice a filo diamantato Scheda tecnica 1
Scheda tecnica 3
Perforatrice idraulica Scheda tecnica 2
Denominazione della macchina: miniescavatore _ Miniescavatore Scheda tecnica 3
CENTC: | 151 Intonacatrice Scheda tecnica 4
Descrizione sintetica della macchina: escavatore compatto a cingoli, Segatrice per marmo Scheda tecnica 5
provvisto di una struttura superiore (torretta) in grado di ruotare di 360°,
progettato principalmente per scavare con una cucchiaia o una benna. Fresa a ponte per materiali Iapidei Scheda tecnica 6
Betoniera Scheda tecnica 7
Spargitore autocaricante Scheda tecnica 8
Pompa miscelatrice Scheda tecnica 9
Formatrice Scheda tecnica 10
Mescolatore verticale per malte Scheda tecnica 11
Anno di immissione sul mercato: 2007
Pala compatta cingolata Scheda tecnica 12 I
Norma armonizzata di riferimento di tipo C: Data Pubblicazione . . . . - .
in GUUE Formatrice ribaltatrice di manufatti in calcestruzzo Scheda tecnica 13
EN 474-1:1994 - Macchine movimento terra - Sicurezza -
Parte 1: Requisiti generali 3171211594 skid load Scheda t . 14
EN 474-5:1996 - Macchine movimento terra - Sicurezza Id steer loader cheda tecnica
- Parte 5: Requisiti per escavatori idraulici 15/10/1996 . . .
Benna miscelatrice per calcestruzzo Scheda tecnica 15
EN 474-5:1996/AC:1997 ~
Pala caricatrice gommata Scheda tecnica 16
Accertamento tecnico _______________________________________
Perforatrice cingolata verticale Scheda tecnica 17
[ Motivo della segnalazione: infortunio non mortale ] . .
Spargitore Scheda tecnica 18
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MACCHINE PER CANTIERE E COSTRUZIONE

Scheda tecnica 3

Situazione di pericolo

Descrizione della situazione di pericolo: rischio di
movimento incontrollato della macchina a seguito di
azionamento accidentale dei comandi, in quanto il
CENTC: | 151 dispositivo di bloccaggio adottato dal fabbricante per
inibire i movimenti dell'attrezzatura impedisce quelli
della benna, ma non agisce anche su quelli di
traslazione (leve o pedali).

Denominazione della macchina: miniescavatore

Descrizione sintetica della macchina: escavatore compatto a cingoli,
prowvisto di una struttura superiore (torretta) in grado di ruotare di 360°,
progettato principalmente per scavare con una cucchiaia o una henna.

Res segnalato: | 1.2.2 - Dispositivi di comando

i comandi idraulici di traslazione della macchina non sono
protetti contro il rischio di azionamento accidentale, potendo
essere azionati in modo involontario dall’operatore sia nelle
fasi di salita/discesa dalla cabina che durante il normale
utilizzo, generando cosi un rischio di movimento incontrollato
con conseguente pericolo di investimento per le persone

esposte.
Anno di immissione sul mercato: 2007 "
Risultanze

Norma armonizzata di riferimento di tipo C: Pata ?:ZI:JE:ZN"G {ﬁs 1.2.2 NON CONEORME
EN 474-1:1994 - Macchine movimento terra - Sicurezza - 31/12/1994 Motivazione: | in quanto i comandi di traslazione non risultano progettati o
Parte 1: Requisiti generali protetti in modo che l'azione comandata, se comporta un
EN 474-5:1996 - Macchine movimento terra - Sicurezza rischio, non possa aver luogo senza una manovra intenzionale.
- Parte 5: Requisiti per escavatori idraulici 15/10/1996 I comandi di traslazione, infatti non risultano disposti,

disattivati o protetti in modo tale da non poter essere azionati
EN 474-5:1996/AC:1997 inavvertitamente ovvero non risulta possibile bloccare i

comandi nel modo "disattivato" per evitare ogni possibile

T A i e azionamento involontario o non autorizzato.

Quanto sopra non garantisce un livello di sicurezza equivalente

a quello definito ai punti 4.4.2.3 della norma armonizzata EN
Motivo della segnalazione: infortunio non mortale 474-1:1994 e al punto 4.2.1.1.3 della norma armonizzata EN

K 474-5:1996 (EN 474-5:1996/AC:1997).

4
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MACCHINE PER CANTIERE E COSTRUZIONE

Tagliatrice a filo diamantato Scheda tecnica 1

Scheda tecnica 12 .. . .
Perforatrice idraulica Scheda tecnica 2
Denominazione della macchina: pala compatta cingolata Miniescavatore scheda tecnica 3
CEN TC: 151 Intonacatrice Scheda tecnica 4
Descrizione sintetica della macchina: Segatrice per marmo Scheda tecnica 5
macchina semovente per escavazione e
movimento terra. Fresa a ponte per materiali lapidei Scheda tecnica 6
Anno di immissione sul mercato: 2006 Betoniera Scheda tecnica 7
Norma armonizzata di riferimento di tipo C: Data ?:lélal:j:zmne Spargltore autocaricante Scheda tecnica 8
EN 474-1:1994 - Macchine movimento terra - 31/12/1994 Pompa miscelatrice Scheda tecnica 9
Sicurezza - Parte 1: Requisiti generali P
EN 474-3:1996 - Macchine movimento terra- Formatrice Scheda tecnica 10
‘ N - ‘ 15/10/1996
Sicurezza - Parte 3: Requisiti per caricatori . .
Mescolatore verticale per malte Scheda tecnica 11
Accertamento tecnico . .
Pala compatta cingolata Scheda tecnica 12
[ Motivo della segnalazione: | infortunio non mortale ] Formatrice ribaltatrice di manufatti in calcestruzzo  Scheda tecnica 13
I SHanenen Pe"‘°|° Skid steer loader Scheda tecnica 14
Descrizione della situazione di pericolo: pericolo di investimento determinato Benna miscelatrice per calcestruzzo Scheda tecnica 15
dall'assenza di un dispositivo di segnalazione acustica atto ad avvisare un .
;patecr;a;;r: nelle vicinanze della zona di lavoro del mezzo dell'operativita della Pala caricatrice gommata Scheda tecnica 16
_———————
Perforatrice cingolata verticale Scheda tecnica 17
Spargitore Scheda tecnica 18
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MACCHINE PER CANTIERE E COSTRUZIONE

Scheda tecnica 12

Res segnalato: | 3.6.1 - Segnalazione- avvertimento

La macchina & sprovvista di dispositivi di segnalazione e
Denominazione della macchina: pala compatta cingolata avwvertimento che consentano di awertire le j

persone esposte,

CEN TC: 151
Descrizione sintetica della macchina: LTI
macchina semovente per escavazione e
movimento terra. RES 3.6.1 CONFORME
Motivazione: in quanto dalla documentazione agli atti risulta che la
Anno di immissione sul mercato: 2006 macchina & dotata di fabbrica di un dispositivo di

segnalazione acustica comandato dal posto dell'operatore
(clacson) ed é predisposta per l'installazione di un mezzo di

Norma armonizzata di riferimento di tipo C: Data ?ubbllcazmne segnalazione luminosa rot.::mte.

: ‘ in GUUE Quanto sopra in conformita al punto 4.8 della EN 474-1:1994,
EN 474-1:1994 - MaCFhlhe movimento terra - 31/12/1994 non prevedendo ulteriori requisiti supplementari la norma
Sicurezza - Parte 1: Requisiti generali specifica per i caricatori EN 474-3:1996.

EN 474-3:1996 - Macchine movimento terra- 15/10/1996 \ j

Sicurezza - Parte 3: Requisiti per caricatori

Accertamento tecnico

Motivo della segnalazione: [ infortunio non mortale

Situazione di pericolo

Descrizione della situazione di pericolo: pericolo diinvestimento determinato
dall'assenza di un dispositivo di segnalazione acustica atto ad avvisare un
operatore nelle vicinanze della zona di lavoro del mezzo dell'operativita della
macchina.
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Tagliatrice a filo diamantato Scheda tecnica 1

Perforatrice idraulica Scheda tecnica 2
Miniescavatore Scheda tecnica 3
Intonacatrice Scheda tecnica 4
Segatrice per marmo Scheda tecnica 5
Fresa a ponte per materiali lapidei Scheda tecnica 6
Betoniera Scheda tecnica 7
Spargitore autocaricante Scheda tecnica 8
Pompa miscelatrice Scheda tecnica 9
Formatrice Scheda tecnica 10
Mescolatore verticale per malte Scheda tecnica 11

Pala compatta cingolata Scheda tecnica 12 I

Formatrice ribaltatrice di manufatti in calcestruzzo Scheda tecnica 13

_ Skid steer loader Scheda tecnica 14

Benna miscelatrice per calcestruzzo Scheda tecnica 15
Pala caricatrice gommata Scheda tecnica 16 1
Perforatrice cingolata verticale Scheda tecnica 17
Spargitore Scheda tecnica 18
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